Programowalny przetgcznik 6 pozycyjny do aparatury RC — do
APM 2.6 i nie tylko.

Jako ze buduje sobie ,drona” (by¢ moze i o tym kiedys$ co$ tam napisze),
postanowitem dotozyC do aparatury przetacznik wielopozycyjny.

Poczatkowo prébowatem zaadoptowac gotowy przetgcznik wielopozycyjny —
niestety chinskie rgczki dobraty dzielniki rezystancyjne nieodpowiadajgce uktadowi
trybow lotu w APM 2.6. Jakos niechetnie miatem ochote bawic sie potencjometrami,
wiec pomyslatem o elektronicznej wersiji takiego przetgcznika.

| tak oto powstat programowalny 6 pozycyjny przetgcznik z sygnalizacjg LED
na atiny2313.

— P = B
" Jﬁ;

B B
+ = ey EE
H—’“]:;t N ‘

‘‘‘‘‘ | T :27::

s

M , ‘E;EI

. 2

AAAAA

Uktad w zasadzie wymaga drobnego dopieszczenia, ale prototyp mam zamontowany
na aparaturze i wyglada na to ze dziata poprawnie. Troszke malowanie sie nie udato,
no i brak jeszcze ostony na LED - przezroczystej z opisem. Zaleta przetgcznika jest
taka ze mozna przeskakiwac z trybu do trybu bezposrednio. Np.z1na6czy z6 na 3
itd. W mechanicznym mamy kolejnosc¢ 1/2/3/4 itd. No i oczywiscie jak w tytule mozna
programowac¢ zakres kazdego klawisza. Ponizej widok prototypu przetgcznika
zmontowany na ptytce uniwersalnej. Jak wida¢ 6 przyciskdéw sterujgcych i dwa do
programowania. A ponizej foto, zamontowanego na aparaturze, zatgczona pozycja 4.






Jezeli chodzi o podtgczenie, uktad podtgczytem zamiast potencjometru, mamy tam
+5V, mase, oraz przewod sygnatowy /nie polecam sugerowania sie kolorami
przewodow bo u mnie czerwony byt masg a czarny + zasilania/. Jak widac¢ jest to w
miare popularna aparatura ,TURNIGY 9X”. Przetwornik A/C akurat w tej aparaturze
ma zakres pomiaru 0-5V. By¢ moze w innych aparaturach opartych o procesory 3,3
V - zakres ten jest inny ale to tylko zmienia fakt ze nalezato by zmieni¢ procesor
atiny2313 na wersje 3,3V i przetgcznik tez powinien dziatac.

Zanim zabierzemy sie za programowanie zakreséw do APM, firmowo wgrane
oprogramowanie w pozycji 1 ma absolutne minimum a w pozycji 6 absolutne
maksimum. Zatem po podfgczeniu uktadu przeprowadzamy kalibracje aparatury, i
przyciskajgc 1 a potem 6 przycisk aparatura zapamietuje maksymalny zakres kanatu.
Jest to taka sama procedura jak kalibrowanie potencjometrow i manipulatorow.

Teraz mozna przystgpi¢ do zaprogramowania przyciskow. Jak to zrobié, a no
uruchamiamy Mission Planner na komputerze, odbiornik aparatury podtgczony do
APM2.6 — oczywiscie wiadomo kanat 5 /domysinie / APM 2.6 stuzy do zmiany trybéw
lotu. Uruchomi¢ nadajnik, uruchomi¢ APM + odbiornik i skomunikowa¢ z programem
na PC. Mozna poprzez USB lub linkiem radiowym. Przy czym przy podtgczeniu
poprzez USB nalezy pamietaé aby odbiornik byt zasilany z innego zrédta, i
podtgczony najlepiej poprzez 2 zytowy przewdd /masa i sygnat/ Po skomunikowaniu
/zaktadam oczywiscie ze wstepna konfiguracja dokonana/ przechodzimy do zaktadki
config/tuning i wybieramy po prawej stronie flight modes. Tryby dowolnie wybieramy
sobie z rozwijanych menu i przypisujemy do dowolnego mode /opcja save modes/.

rﬂ Mission Planner 1.3.15 build L15442.12660 ArduCopter V3.1.5 (3576 5

FLIGHT DATA FLIGHT PLAN NMAL SETUP  CONFIGTUNNG  SMULATION TERMINAL HELP DONATE

B & & £ D%
Em Curert Mods.  RTL

GeoFence Currert PWN.  5.1056
Pigt Node | RIL . M Smoie Mode [l Super Sirple PWNO-1230

Basic Tuning Pt b 2 W Smoie Moce PWM 1231 - 1360
Extended Tuning Fight Mode 3 B W Simole Moce Super Sk PAWM 1253 -
Standord Paroms gt Node 4 B W Sirgle Mede Super Sirgle PWM 1431 - 1620
Advanced Params Fight Mode 5 Simple Mode Super Sirele FANIIe21 0743
Full Parsmeter Lest Fickt Hade 6 B Strple Mads > i R

- — - "-‘- .F ﬂ:!! &m
Full Parometer Tree Simple desotpton

Planner

Przyciskamy dwa przyciski do programowania jednoczesnie przetgcznika, LED 1i 2
przez chwile bedg przetgczac sie naprzemiennie, po czym zapali sie LED 1 i
jestedSmy w trybie programowania.



Teraz przyglagdamy sie nastepujgcej pozycji

Flight Mode 1
Flight Mode 2
Flight Mode 3
Flight Mode 4
Flight Mode 5

Flight Mode 6

Cument Made:  RTI
Current PWM:  5: 992

ET -

Drift

PWM D - 1230
PWM 1231 - 1360
PWM 1361

PWM 1491 -
PWM 1621 - 1749

PWM 1750 +

Tu wida¢ kanat 5 — obecnie 992 mikrosekundy a obok obrazek z zakresami na kazdy
typ. Pierwszy kanat zostawiamy bez zmian, naciskamy przycisk 1 gasnie nam led 1 a
zapala sie 2. Mozemy programowa¢ mode 2 - przyciskiem programowanie ,+"
podnosimy tak dtugo warto$¢ az podswietli sie na zielono tryb mode 2, warto ustali¢
w miare srodkowg wartos¢ to okoto 1300 /zakres jak wida¢ 1231 do 1360/ jezeli
przeskoczymy zbyt wysoko przyciskiem ,-, mozemy zmniejszy¢ warto$¢. Jak
ustalimy juz dla mode2 to przyciskamy przycisk 2 i zapala nam sie LED 3 i klikamy
.+ az poswietli sie na zielono mode3 — oczywiscie tez w miare mozliwosci srodkowa
wartos¢ zakresu. | tak do 6. W momencie nacisniecia 6 przycisku dioda LED 116 na
przemian bedg sie przez chwile przetgcza¢ i na koniec zapali nam sie 1 i to tyle.
Uktad zaprogramowany, a ustawienia zapisane w eeprom.
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